1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 | Institutia de invatdmant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 | Facultatea

Inginerie Electrica

1.3 | Departamentul

Masini si Actionari Electrice

1.4 | Domeniul de studii

Inginerie Electrica

1.5 | Ciclul de studii

Licenta

1.6 | Programul de studii/Calificarea

1.7 | Forma de invatimant

IF — invatamant cu frecventa

1.8 | Codul disciplinei

2. Date despre disciplina

2.1 |Denumirea disciplinei Sisteme Inteligente in Transporturi (SIT)

2.2

2.3 |Titular curs Prof.dr.ing. Daniel FODOREAN

2.4 |Titular activitati de

laborator/seminar/proect Prof.dr.ing. Daniel FODOREAN

2.5 |Anuldestudii [ [2.6 [Semestrul | [2.7 [Evaluarea | | 2.8 [Regimul disciplinei |

3. Timpul total estimat

An/ Denumirea disciplinei Nr. | Curs | Aplicatii | Curs | Aplicatii | Stud. i
Sem sapt. Ind. < %
[ore/sapt.] [ore/sem.] S 3
S|L|P S|L|P
3 Sisteme inteligen.te in 14 5 > 28 3 46 |102| a4
transporturi
3.1 [Numar de ore pe saptamana 4 3.2 |din care curs 2 33 aplicatii 2
3.4 |Total ore din planul de inv. 56 3.5 |din care curs 28| 3.6 aplicatii 28
Studiul individual Ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii, eseuri 20
Tutoriat 4
Examinari 2
Alte activitati
3.7 | Total ore studiul individual
3.8 | Total ore pe semestru
3.9 | Numar de credite

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 | De curriculum Sisteme de antrenare electromecanica, Energetica, Teoria sistemelor si
reglare automatd, Senzori si Achizitii Date, Comunicatii

4.2 | De competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1 | De desfasurare a cursului N/A

5.2 | De desfagurare a aplicatiilor Prezenta la laborator este obligatorie

6. Competente specifice acumulate

1

Cunoasterea conceptelor, configuratiilor si caracteristicilor sistemelor inteligente folosite in
transporturi.

Competente
P
Cunostinte
teoretice,
(Ce trebuie sa
cunoasca)




Deprinderi
dobandite:
(Ce stie sa faca)

conceptul de oras inteligent.

Sa configureze subsistemele existente la bordul unui VE pentru a prioritiza functionalitatile de
la bordul VE, pentru a interactiona cu ceilalti participanti la trafic si pentru a se integra in

y 2
e
5§23
cl: § Sa interconecteze subsistemele numerice ale unei platforme inteligente de transport folosind
& é < conceptul de realitate virtuala.
‘%‘“ g Aplicarea principiilor, normelor si valorilor de etica profesionala in cadrul indeplinirii
S B propriilor sarcini profesionale in mod eficient §i responsabil.
g‘ E Autocunoasterea nivelului de formare si identificarea nevoilor de dezvoltare profesionala in
3£ vederea valorificarii ulterioare in propria activitate.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specific acumulate)

7.1

Obiectivul general al disciplinei Dezvoltarea de competente in domeniul cunoasterii, analizei si

dezvoltarii de sisteme inteligente pentru transporturi

7.2

Obiectivele specifice —

8. Continuturi

Metode de

8.1. Curs (programa analitica) predare Observatii

1 Curs introductiv. Configuratiile sistemelor inteligente in transporturi (SIT) k= ‘é’

2 Caracteristici ale SIT. 15, <

3 Premisele conducerii autonome in SIT. § E

4 Sistemul avansat de asistentd la conducere in SIT. S <} @
5 Senzori pentru conducere autonoma: RF, LIDAR, Ultrasonici etc. 2 § @
6 Automatizarea sistemelor electromecanice la bordul unui vehicul electric. Zq)n 'é g
7 Reteaua de comunicatii la bordul vehiculelor electrice (VE). g § .‘\f
8 Prioritizarea comenzilor la bordul vehiculului cu propulsie electrica. = "g by
9 Locul si rolul realitatii virtuale (VR) si augmentate (AR) in SIT. s+ =
10 Concepte si metode de mapare a realititii inconjurdtoare. ZL E S
11 Concepte alternative in SIT: car-sharing, ride sharing. E og

12 Integrarea automobilului electric in conceptul orasului inteligent. 2 =

13 Studiu de caz: vehicul electric autonom folosind VR. 5L

14 Concluziile si rezumatul cursului SIT.




8.2. Aplicatii (seminar/lucrari/proiect) Metode de Observatii
predare
1 | Prezentarea continutului sedintelor. o G=RE="
2 | Interfata Prescan in studiul VE folosind conceptul de realitate virtuala (RV). 7 5 s _g‘ g g
3 | Implementare concept co-simulare pentru un SIT folosind Simulink-Prescan. ; IS 3 ot % ZEZ
4 | Studiu senzori pentru conducere autonoma a unui VE. g= _{% :'5 3 ° g CL:’
5 | Managementul energiei la bordul unui VE in contextul orasului inteligent. = 3 § g 8 g 2
6 | Implementare pe stand a conducerii autonome a unui VE folosind RV. U% 'O = ° § s §
7 | Recuperdri si evaluare activitate laborator. <o
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor, profesionale si angajatori din domeniul aferent programului

Competentele dobandite vor fi necesare angajatilor care isi desfagoara activitatea in domeniul sistemelor
moderne de transport.

10. Evaluare
Tip activitate [10.1 |Criterii de evaluare 10.2 |Metode de evaluare |10.3 Ponderea fi n
nota finald
Examinare cu privire la Proiect de sistem
Curs . P inteligent folosit in 100%
cunostintele predate )
v transporturi
Anlicatii Finalizarea in bune conditii a Validare activitati 0%
plicay activitatii de laborator laborator °
10.4 Standard minim de performanta
Validare laborator.
Data completarii: = Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Septembrie 2021 curs Prof.dr.ing. FODOREAN Daniel —
daniel.fodorean@emd.utcluj.ro
- Prof.dr.ing. FODOREAN Daniel -
Aplicatii f g

daniel.fodorean@emd.utcluj.ro

Director Departament
Conf. Dr. ing. Petre Dorel
Teodosescu

Data avizarii in Consiliul Departamentului de

Masini Electrice si Actionari

Septembrie 2021

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Inginerie Electrica
Decan

Septembrie 2021 Conf.dr.ing. Andrei CZIKER



https://b-ok.cc/s/?q=Springer+US

