1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Constructii de Masini

1.3 Departamentul

Ingineria Sistemelor Mecanice

1.4 Domeniul de studii

Inginerie Electrica

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii / Calificarea

Inginerie Electrica

1.7 Forma de invatamant

IF —invatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei 6.00
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Mecanica

2.2 Titularul de curs

S.L.dr.ing. CRISAN Adina Veronica — adina.crisan@mep.utcluj.ro

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

S.L.dr.ing. CRISAN Adina Veronica — adina.crisan@mep.utcluj.ro
Asist.dr.ing. COROIAN Adrian — adrian.coroian@mep.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu 1 | 2.5 Semestrul | 1 | 2.6 Tipul de evaluare E
. . . .. .|Categoria formativa DID
2.7 Regimul disciplinei - -
Optionalitate
3. Timpul total estimate
3.1 Numar de ore pe din 3.2 3.3 3.3 3.3
« s A w 3 2 . 0 1 . 0
saptamana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe 42 din 35 )8 3.§ 0 3.6 14 3..6 0
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:
(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 6
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
(d) Tutoriat 0
(e) Examinari 3
(f) Alte activitati: 0
3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 33
3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 75
3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /
proiectului

Participarea la lucrarile de laborator este obligatorie
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6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

Dupa parcurgerea disciplinei studentii vor fi capabili:
» Sa inteleaga fenomenele, principiile si teoremele specifice staticii, cinematicii i
dinamicii sistemelor mecanice.
» Sa stabileasca ecuatiile de miscare corespunzatoare sistemelor materiale.
» Sa evalueze parametrii ce caracterizeazd miscarea unui sistem mecanic §i
performantele ce definesc comportamentul dinamic al acestuia.

Competente
transversale

> Utilizarea eficientd a surselor informationale si a resurselor de comunicare si
formare profesionala asistata (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate,
baze de date, cursuri on-line etc.) atat in limba romana cat si intr-o limba de
circulatie internationala.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei in§usirea principiilor si teoyemelor generale care guverneaza
miscarea sistemelor mecanice
» Sa cunoasca notiuni privind: reducerea fortelor, geometria
maselor, echilibrul sistemelor mecanice, cinematica
punctului si a rigidului, teoremele generale ale dinamicii
» Sainteleaga fenomenele, principiile si teoremele specifice
staticii, cinematicii si dinamicii sistemelor mecanice
» Sa evalueze parametrii ce caracterizeaza miscarea unui
7.2 Obiectivele specifice sistem mecanic.
» Sa stabileasca ecuatiile parametrice de miscare, distributia
de viteze si acceleratii in cazul miscarilor rigidului;
» Sa evalueze performantele ce definesc comportamentul
dinamic al sistemelor mecanice;
» Sa analizeze si sa interpreteze datele obtinute privind
mecanica sistemelor.
8. Continuturi
8.1 Curs Nr. ore Metode de Observatii
predare
1. Notiuni generale 2
2. Reducerea sistemelor de forte. 2
3. Geometria maselor. 2
4. Echilibrul punctului material si al solidului ) "
rigid. In procesul
5. Echilibrul sistemelor de puncte si de solide de predare Activitatile de
rigide. 2 se utilizeaza cursvse )
6. Statica firelor. 2 tabl?t? ) desfagoard pe
- - - ; grafica si durata a2 ore
7. Cinematica punctului material. 2 . i « v A
dispozitive saptamanal
8. Cinematica solidului rigid. 2 multimedia.
9. Miscarea relativa a punctului material. 2
10. Elemente fundamentale ale dinamicii. 2
11. Teoremele generale ale dinamicii. 2
12. Elemente de mecanicd analitica. 4

Bibliografie

1. Ripianu A., Popescu P., Balan B.I.,

Mecanica tehnica pentru subingineri, EDP, Bucuresti, 1982.




2. Voinea R., Voiculescu D., Simion F.-P., Introducere in mecanica solidului cu aplicatii in inginerie, E. A.,
Bucuresti, 1989.

3. IspasV.,..., Fodor G., Mecanica, Ed. Dacia, Cluj-Napoca, 1997, ISBN 973-35-0697-4.

4. 1tul T.P., Fodor G., Mecanica. Statica. Cinematica. Dinamica, Ed. U.T.PRESS, Cluj-Napoca, 2014, ISBN
978-973-662-965-5.

5. Bratu P., Mecanica teoretica, Ed. Impuls, Bucuresti, 2006, ISBN 973-8132-57-6.

6. Itul T.P., Haiduc, N., Mecanica, Ed. U.T.PRESS, Cluj-Napoca., 2012, ISBN 978-973-662-704-0.

7. Negrean |., Mecanica — Teorie si aplicatii, U.T.PRESS, Cluj-Napoca, 2012, ISBN 978-973-662-523-7.

8. Sarian M., s.a., Probleme de mecanica, EDP, Bucuresti, 1983.

9. Ripianu A., 5.a., Mecanica. Indrumétor de lucréri, Lito IPCN, 1984.

10. Ispas V., Detesan O.-A., Probleme de mecanica. Statica, EDP, Bucuresti, 2006, ISBN 973-30-1645-4.
11. Ispas V., Aurora-Felicia Pop, Probleme de mecanica. Cinematica, EDP, Bucuresti, 2009, ISBN 978-973-
30-1645.

12. Fodor G., Mecanica. Aplicatii — Probleme si lucrari de laborator,
http://www.east.utcluj.ro/mb/mep/files/gfodor/curselectro.pdf

13. Fodor G., Aurora Felicia Cristea, Mecanica aplicata. Lucrari de laborator, U.T.PRESS, Cluj-Napoca,
2019, ISBN 978-606-737-363-9.

.. Metode de ..
8.2 Lucrari de laborator Nr. ore Observatii
predare
1. Reducerea unui sistem de forte coplanare pe )
cale analitica si grafica.
2. Determinarea analitica si grafica a centrului ) Activitatea de
de greutate pentru o placa plana omogena La laborator | laborator se
se lanseaza desfasoara pe
3. Determinarea momentelor de inertie ) tema, se semigrupe,
mecanice axiale prin metoda pendulului fizic. prezinta intalnirile avand
: : : lucrarea, loc o data la
4. Determinarea momentelor de inertie < « s A
. . S dupa care patru saptdamani,
mecanice axiale la corpuri in miscare de 2 " . A
. studentii timp de 4 ore. In
rotatie. N
rezolva tema | completare se
. ) L o individual. rezolva
5. Punerea in evidentd a fortei inertiale Coriolis. 2 probleme.
6. Modelarea electricd a unui sistem mecanic cu )
un grad de libertate

Bibliografie

1. Fodor G., Mecanica. Aplicatii — Probleme si lucrari de laborator,
http://www.east.utcluj.ro/mb/mep/files/gfodor/curselectro.pdf 13. Fodor G., Aurora

2. Felicia Cristea, Mecanica aplicata. Lucrari de laborator, U.T.PRESS, Cluj-Napoca, 2019, ISBN 978-
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multiplicare al Instit. Politehnic, Cluj-Napoca, 1984, 174 pg.
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu agteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului
Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, a asociatiilor
profesionale si a angajatorilor se realizeaza prin discutii periodice programate de facultate cu
reprezentanti ai angajatorilor.

10. Evaluare
10.3 Pond
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | . on ‘erev
din nota finala
Examen scris, pe durata a
10.4 Curs Examen constand din cinci aplicatii |trei ore. Sesiune de 80%
(examen tip grila, Online) intrebari pentru valuarea ?
cunostintelor teoretice.
Dosarul cu lucrarile de laborator si Se apreciazs cU nots
10.5 Laborator temele de seminar se noteaza daca p “ . 20%
1 cuprinsa intre 2 si 10
sunt predate la termenele stabilite.
10.6 Standard minim de performanta
Data completarii:  Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Septembrie 2020  Curs 5.L. Adina Veronica CRISAN W
S.L. Adina Veronica CRISAN W
Aplicatii
.Asist. Dr.ing. Adrian COROIAN 0

Director Departament

Data avizdrii in Consiliul Departamentului de .
Conf. Dr. ing. Petre Dorel Teodosescu

Masini Electrice si Actionari

Septembrie 2020 o i

Decan

Data aprobarii in Consiliul Facultatii de Inginerie Electrica
Conf.dr.ing. Andrei CZIKER

Septembrie 202




