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Competente dobandite:

Cunostinte teoretice (Ce trebuie sd cunoasci)

- Principiile proiectarii in ingineria reabilitarii

- Caracteristicile si constragerile la adresa produselor pentru reabilitare
- Standardele in domeniul produselor pentru persoane cu disabilitati

- Caracteristicile protezelor si ortezelor mecanice si mecatronice

- Caracteristicile robotilor pentru asistenta

Deprinderi dobandite: (Ce stie sa faca)

- Analizarea cerintelor fata de un produs AT

- Dezvoltarea de concepte de produse AT

- Proiectarea produselor pentru persoane cu disabilitati
- Implementarea de noi tehnologii in produsele AT

Abilititi dobandite: (Ce echipamente, instrumente stie s manuiasca)

- Utilizarea unui pachet software CAD
- Samodeleze piese de complexitate mica si medie
- Samodeleze virtual mecanismele unui produs

- Saanalizeze prin intermediul pachetului software carcateristicile mecanice ale produsului

Cerinte prealabile

Cunostinte generale de mecanica, medicina, robotica, electronica

Curs (titlul cursurilor + programa analitica)

Ingieria reabilitarii

Fundamentele proiectarii in ingineria reabilitarii

Biomecanica mobilitatii si manipularii

Scaune cu rotile-transportul personoane

Scaune cu rotile - proiectarea componentelor

Scaune cu rotile - standarde, testarea, siguranta

Scaune cu rotile - proiectarea scaunelor cu rotile motorizate
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Proteze si orteze

10 | Proteze si orteze - modelare, simularea, proiectare

11 | Proteze si orteze mecatronice

12 | Roboti pentru reabilitare 1

13 | Roboti pentru reabilitare 11

14 | Echipamente si vehicule pentru recrere

B1. Aplicatii — LUCRARI (lista lucriri, teme de seminar, continutul proiectului de an)

Conceptul de produs AT (Assistive Technology)

Specificatiile unui produs AT

Algoritm de proiectare a unui produs AT

Mecanismele si senzorica produselor AT

Proiectarea conceptuala a unui scaun cu rotile I — analiza cerintelor

Proiectarea conceptuala a unui scaun cu rotile I — dezvoltarea conceptului
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8 | Proiectarea conceptuala a unui scaun cu rotile IV — imbunatatirea conceptului

9 | Prezentare modelarea mecanismelor folosid un software specializat (SolidWorks, Catia)
10 | Proiectarea unei proteze pentru un membru superior

11 | Proiectarea unei proteze pentru un membru inferior

12 | Roboti pentru asistenta

13 | Proiectarea conceptuala a unui dispozitiv mecatronic pentru reabilitare

14 | Proiectarea conceptuala a unui dispozitiv mecatronic pentru reabilitare

B2. Sala laborator (Sala/suprafata, adresa) :

C. Studiu individual (tematica studiilor bibliografice, materiale de sinteza, proiecte, aplicatii etc.)

Produse destinate persoanelor cu disabilitati

Materiale biomecanice

Actionarea si controlul produselor mecatronice

Simularea software a mecanismelor

Conceptualizarea unui produs mecatronic pentru persoane cu disabilitati

Structura Studiu Rezolvari | Pregatire Timp Studiu Total ore pregatire
studiului materiale | teme, lab., | aplicatii alocat bibliografic individuala
individual curs proiecte examindrilor | suplimentar

Nr. ore 28 10 7 3 10 58

D. Strategii si metode de predare

Proiector multi-media

Tabla digitala

Cataloage de produs

Filme demonstrative

Simulari cu rol demonstrativ

Demonstratii practice cu echipamentele din laborator
Exemple si studii de caz
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An Introduction to Rehabilitation Engineering, De Rory A. Cooper, Hisaichi Ohnabe, Douglas A.
Hobson, Coautor Rory A. Cooper, Hisaichi Ohnabe, Douglas A. Hobson, Edition: illustrated, Publicata
de CRC Press, 2007, ISBN 0849372224, 9780849372223

Assistive technology - A Special Education Guide to Assistive Technology, Prepared by the Montana
Office of Public Instruction, Linda McCulloch, Superintendent, Division of Special Education, www
Guidelines for Assistive Technology, Theodore S. Sergi, Commissioner Peter H. O’Meara,
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Modul de examinare si atribuire a notei

Modul de examinare Examenul consta din verificare, in scris (2 ore) pe baza unui test grila. La incheierea
ciclului se acorda notd pe activitatea de laborator. Temele de casa se sustin si se
noteaza.

Componentele notei Examen (nota E); Laborator (nota L); Tema de casa (nota TC);

Formula de calcul a notei | N=0,5E+0,3L+0,2TC;

Conditia de obtinere a creditelor: E25; L.25; TC=5 implicit N=5
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