1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

1.2 Facultatea

Inginerie Electrica

1.3 Departamentul

Masini si Actionari Electrice

1.4 Domeniul de studii

Inginerie Electrica

1.5 Ciclul de studii

Master

1.6 Programul de studii / Calificarea

Sisteme de monitorizare si control in inginerie electrica

1.7 Forma de invatamant

IF —nvatamant cu frecventa

1.8 Codul disciplinei

8,00

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Micromasini si actuatoare electrice

2.2 Titularul de curs

SI.Dr.Ing Adrian Augustin POP

2.3 Titularul activitatilor de seminar /
laborator / proiect

SI.Dr.Ing Adrian Augustin POP — augustin.pop@emd.utcluj.ro

2.4 Anul de studiu : 2.5 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul de evaluare Examen
Master
2.7 Regimul Categoria formativa Ds/
disciplinei DOB
P Optionalitate DI

3. Timpul total estimate

3.1 Numar de ore pe din 3.2 33 33 33
S s Ay 3 2 . 1 .
saptamana care: | Curs Seminar Laborator Proiect
3.4 Numar de ore pe din 35 3.6 3.6 3.6
42 28 . 14 .
semestru care: | Curs Seminar Laborator Proiect

3.7 Distributia fondului de timp (ore pe semestru) pentru:

(a) Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
(b) Documentare suplimentara in biblioteca, pe platforme electronice de specialitate si pe 6
teren
(c) Pregatire seminarii / laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 16
(d) Tutoriat 4
(e) Examinari 2
(f) Alte activitati: -

3.8 Total ore studiu individual (suma (3.7(a)...3.7(f))) 58

3.9 Total ore pe semestru (3.4+3.8) 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Masini electrice | si ll; Teoria sistemelor si reglaj automat; Electronica de
putere

4.2 de competente Mecatronica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Curs interactiv, utilizand tehnologie multimedia si note de curs furnizate,
n prealabil, studentilor pe suport electronic
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5.2. de desfasurare a
seminarului / laboratorului /
proiectului

Seminarii desfdsurate pe grupa de studenti, constand in studii de caz si
analize de performante dinamice

6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale

- sa cunoasca principiile de functionare, solutiile constructive si caracteristicile tehnice ale
micromasinilor si actuatoarelor electrice (UMAE), utilizate ca si componente electromecatronice
in sisteme de control automat;

- sa analizeze performantele statice si dinamice ale uMAE in aplicatii industriale din perspectiva
sistemica

- sd aleaga judicios si sd integreze PMAE in sisteme de control automat pentru aplicatii
industriale

- sa conceapa scheme de alimentare electronica de putere si strategii de control al miscarii
UMAE in sisteme automate specifice aplicatiilor industriale

— sa modeleze si sa simuleze functionarea UMAE in sisteme de control automat

Competente
transversale

- sa-si dezvolte tehnicile de invatare academica prin studiu individual;

- sa utilizeze eficient sursele informationale si resursele de comunicare si formare profesionala
(portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date, cursuri on-line) atat in limba
romana, cat si intr-o limba de circulatie international3;

- sa se integreze responsabil intr-un colectiv de lucru, cu asumarea unor sarcini clare, pe care le
presupune munca in echipa

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Studiul componentelor electromecatronice din structura sistemelor
de control al miscarii de rotatie / translatie

Modelarea si analiza performantelor dinamice ale sistemelor de

7.2 Obiectivele specifice control al miscarii cu micromasini electrice cu autocomutatie

electronica si actuatoare electrice

8. Continuturi

8.1 Curs Nr. ore | Metode de predare | Observatii

C1-C2

1. Notiuni de baza referitoare la micromasini si actuatoare 4
electrice in sisteme de control al miscarii

C3-C5

2. Micromasini electrice cu magneti permanenti si 4
autocomutatie electronica

Curs interactiv,

C6-C7

3. Micromasini electrice cu reluctanta variabila si 4
autocomutatie electronica

utilizand
tehnologie
multimedia si note

de curs furnizate, in

C8-C9 .
. 4 prealabil,
4. Actuatoare electrice pas-cu-pas .
studentilor pe
C10-C11 .
. . 4 suport electronic
5. Actuatoare piezoelectrice (ultrasonore)
C12-C13 4
6. Actuatoare electrodinamice (cu bobina mobila)
Ci14 4

7. Actuatoare electrice liniare

Bibliografie

1. C. Nica — Convertoare electromecanice de mica putere, Editura Universitaria, Craiova, 2005

2. M. Ignat s.a. — Actuatori electromecanici si senzori neconventionali, Editura Electra, Bucuresti, 2004
3. M. Ignat s.a. — Actuatori electromagnetici, Editura Electra, Bucuresti, 2008
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4. S. Musuroi, D. Popovici — Actionari electrice cu servomotoare, Editura Politehnica, Timisoara, 2006

5. 1. Topa s.a. — Elemente de executie electrice, Editura Matrix Rom, Bucuresti, 2005 4. M.M. Radulescu
— Micromasini si actuatoare electrice. Note de curs policopiate (dupa ’slides’-urile de prezentare

in "PowerPoint’ a prelegerilor)

8.2 Seminar / laborator / proiect Nr. ore | Metode de predare | Observatii
S1

Criterii de alegere a micromasinilor si actuatoarelor )

electrice in sisteme automate specifice aplicatiilor

industriale

S2-S3

Studiu de caz si elemente de calcul de proiectare a 4 Seminarii
micromasinilor magnetoelectrice cu autocomutatie desfasurate pe
electronica grupa de studenti,
sS4 constand in studii
Studiu de caz si elemente de calcul de proiectare a ) de caz si analize de
micromasinilor cu reluctanta variabila si autocomutatie performante
electronica dinamice

S5

Studiu de caz si elemente de calcul de proiectare a 2

actuatoarelor electrice pas-cu-pas

S6

Studiu de caz si elemente de calcul de proiectare a 2

actuatoarelor piezoelectrice (ultrasonore)

Bibliografie

1. M.M. Radulescu — Micromasini si actuatoare electrice. Note de curs policopiate (dupa ’slides’-urile de
prezentare in ‘PowerPoint’ a prelegerilor)

2. M.M. Radulescu — Electronically-commutated small and miniature motors. Post-graduate course,
Libella Painopalvelu Oy, Helsinki, Finland, 1997

3. G. Grellet, G. Clerc — Actionneurs electriques, Editions Eyrolles, Paris, 1997

4. 1. Boldea, S.A. Nasar, Linear electric actuators and generators, Cambridge University Press, 2nd
Edition, 2005

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor
profesionale si angajatorilor reprezentativi din domeniul aferent programului

Discipline cu continut similar existente in programele curriculare de ‘Inginerie electricd’ la - KU Leuven,
Belgia : ‘Small Electric Motors and Actuator Systems’ (B-KUL-T34EMA) - Technische Universitat Miinchen,
Germania : "Elektrische Kleinstmaschinen’ (DE-TUM-820374608) - Technische Universitat Ilmenau,
Germania : 'Elektrische Kleinmotoren und Aktoren’

10. Evaluare

10.3 Pondere

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | ,. s
din nota finald

Evaluarea unor chestiuni teoretice si
10.4 Curs aplicatii de prim nivel de
problematizare a continutului
cursului

Verificare cunostintelor ce tin de
10.5 Seminar/Laborator |elementele aplicative de la seminar
/Proiect prin rezolvarea unor probleme si
proiect

10.6 Standard minim de performanta

Examen oral 40%

Prezentarea proiect
sub forma orala 40%
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Componentele notei finale la disciplina : Colocviu sub forma de test scris (C) + prezenta cumulata la orele
de curs si seminar (PCS)
Formula de calcul a notei finale (N) la disciplina : N = 0,8C + 0,2PCS; Conditia de obtinere a creditelor ECTS
la disciplind : N 2 5, care presupune ca si conditii C 2 5; PCS 2 5 (echivalent la 50% prezentd cumulata la

orele de curs si seminar)

Data
completarii:

Titulari Titlu Prenume NUME Semnatura
Curs SI.Dr.Ing Adrian Augustin POP
Aplicatii SI.Dr.Ing Adrian Augustin POP

Data avizarii in Consiliul Departamentului ........

Data aprobarii Tn Consiliul Facultatii

Director Departament
Masini si Actionari Electrice
Conf.dr.ing. Petre TEODOSESCU

Decan
Conf.dr.ing. Andrei C. CZIKER
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